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1、智能主被动康复设备（床边型上肢）
技术要求：
1. 适应症：多发性硬化、中风/脑卒中、脑瘫、偏瘫、截瘫、帕金森氏综合症、阿尔茨海默病和其他神经损伤及运动损伤所致的疾病；
2. 可对运动功能进行量化：整个训练过程的情况有大屏幕彩色显示，并有最终训练分析，可供医生参考以调整训练方案。
3. 对运动对称性和0--2级残余肌力进行量化：主动运动时可显示左右肢的对称性训练（肌张力分析），显示方式可选择。
4. 患者躺在病床上也可训练上肢，设备可以随意固定在病床的任意方向，不需要转移患者。
5. 运动方式：被动、主动、助力，三种运动方式可自由转换且无间隙，也可手动选择运动方式；助力功能可以协助肌力非常微弱的病人做主动运动。
6. 驱动系统平稳：可最大限度地保证训练者的安全；
7. 痉挛控制功能：软件可智能识别痉挛，一旦识别到痉挛，设备会自动改变运动方向，从而减轻、消除痉挛；
8. 训练参数：分标准参数和个人参数。
9. 配置软件功能：可长期记录病人的训练进展情况，训练进展情况的数据可以被复制和储存，并可加载至电脑上，通过程序对其进行分析和评估，并根据个人设置进行靶向训练。
10、训练模式：普通模式和专家模式
普通模式：手柄转动方向可调，可手动也可定时自动改变时间及转速。

阻力、定时范围可调
专家模式：可对帕金森、多发性硬化、中风进行程序预设，在预设程序中设置合理的转速、主被动运动时间及健患侧对称训练等，还可预设提高训练兴趣的游戏功能。
2、智能主被动康复设备（床边型下肢）
技术要求：
1、 适应症：多发性硬化、中风/脑卒中、脑瘫、偏瘫、截瘫、帕金森氏综合症、阿尔茨海默病和其他神经损伤及运动损伤所致的疾病；
2、 可对运动功能进行量化：整个训练过程的情况有大屏幕彩色显示，并有最终训练分析，可供医生参考以调整训练方案。
3、 可对运动对称性和0--2级残余肌力进行量化：主动运动时可显示左右肢的对称性训练（肌张力分析），显示方式可选择。
4、 患者躺在病床上也可训练下肢，有专用的床头固定装置，不需要转移患者
5、 运动方式：被动、主动、助力，三种运动方式可自由转换且无间隙，也可手动选择运动方式；助力功能可以协助肌力非常微弱的病人做主动运动。
6、 驱动系统平稳：可最大限度地保证训练者的安全；
7、 痉挛控制功能：软件可智能识别痉挛，一旦识别到痉挛，设备会自动改变运动方向，从而减轻、消除痉挛；
8、 训练参数：分标准参数和个人参数。
9、训练模式：普通模式和专家模式
普通模式：踏板转动方向可调，可手动也可定时自动改变时间及转速。

阻力、电机动力、定时范围可调

专家模式：可对帕金森、多发性硬化、中风进行程序预设，在预设程序中设置合理的转速、主被动运动时间及健患侧对称训练等，还可预设提高训练兴趣的游戏功能。
3、关节可调式牵伸器

病人端设备的主要技术参数：
1)牵伸机械结构角度精度在5°以内；
2)牵伸器角度调节方式：连续可调
3)肘关节牵伸器调速比为40:1；
4)膝关节牵伸器调速比为（66±10）:1
5)肘关节牵伸范围-15°~140°
6)膝关节牵伸范围-10°~140°
7)肘关节牵伸器最大承受力矩 60N*m
8)膝关节牵伸器最大承受力矩 100N*m
9)牵伸机械结构所有齿轮、蜗杆不外露；
10)牵伸机械结构符合国家医疗设备检测标准
软件的主要技术参数：
1)支持有网络、无网络条件下的使用
2) 数据库最大用户数量50万以上
3) 数据库支持病患/医生同时训练/操作使用
4、冰敷箱  冰桶 
技术要求：
保证隔热效率 
可进行有效冷却 

设计冷却槽
顶部槽盖带有自热功能，防止霜或水滴凝结
有多种规格与种类的冷敷袋可选，可适用于不同部位以及不同人群
保温时间≥30min
温度：-12℃至-6℃（可调）
5、测量评估套装
技术参数： 
1、 具备多种人体功能测量评估。
2、 具备压痛测量功能
3、 具备触觉测量功能
4、 具备手指关节角度测量功能
5、 具备关节活动度测量功能
6、 具备手指捏力测量功能
7、 具备脊柱角度测量功能
8、 具备握力测量功能
9、 具备两指距离测量及手指伸展距离测量
10、具备测量身体各部位圆周长度功能
配置：1、压痛计1只；2、触觉测量器1只；3、指关节量角器1只；4、关节量角器1只；5、捏力计1只；6、脊柱侧凸测量计1只；7、握力计1只；8、手指伸展测量卡1只；9、圆周尺
6、姿势评估与训练系统

1、可将被测试患者身后肌肉链的肌张力以及姿势的对称性及时地记录下来。
2、肌张力报告能够为患者身后肌肉链在预设的角度下呈现的肌张力提供一个指标值。
3、可以测量患者在治疗前后的后肌群肌肉张力；
4、可检查患者结构的不对称情况；
5、可以简单评价传统治疗期间所施加的力；
6、能够保存和存储患者的治疗数据；
7、对称性报告可显示在水平状态下身体各部位所施加的不同肌张力

8、治疗报告：可显示治疗师传递给患者的负荷量、治疗最多的部位、施加力的平均轨迹等基础数据。
9、设备软件： 
9.1监控模块：实时显示被治疗者的部位与所受的力度；
9.2测试模块：患者躺在姿势床上，床体在不同角度情况下的肌张力与左右两侧的对称性张力；
9.3图书馆模块：根据患者需要治疗的部位可以到此模块里找到对应的治疗手法9.4病人资料库：可管理每个治疗患者的信息；
9.5游戏功能：治疗过程充趣味性
10、最大负载≥150 kg
7、局部空气振动治疗仪
1、适应症：术后肌力恢复，老年人站立和行走、骨质疏松症等
2、使用目的：空气优化瞬间肌张力、肌力增加明显、肌肉协调性增强、耐力增加、优化淋巴系统、减少疲劳、迅速蓄积能量
3、功能：采用空气波进行感觉输入刺激，对人体没有伤害、无痛治疗、没有禁忌症；采用多频、多通道。
8、等速力量测试与训练系统
1、测试/训练功能：等长模式、等张模式、等速模式；
等速模式：分为同心运动、偏心运动或混合运动
等张模式：可设置一个与可变速度和恒定的运动阻力，范围可调。
具有柔性控制系统

2、安全性功能：等动装置产生的阻力将随肌力减少而减少，甚至不产生阻力,保证患者安全
3、有效性功能：等动模式中装置产生的阻力远高于使用者所发出的极限力量，使用者在任何时候、任何角度都可发出极限力量，以作持续最大强度训练，从而不断增强肌肉力量
4、多重运动速度：不同的运动功能，等动装置可提供一系列不同的运动速度，令不同的肌群接受不同的力量训练。
5、即时反馈及客观记录：使用者通过计算机信息处理系统，可知道自己在训练中的即时状态以作不断改良，并通过客观指标记录，评定训练效果。
6、测试软件功能
6.1具有快速测试和快速训练功能操作界面
6.2可提供关节周围拮抗肌群肌肉峰力矩、爆发力、耐力、功率、达到峰力矩的时间、角度标准位置和标准时间下的力矩、屈/伸比值、单侧主动肌与拮抗肌、双侧同名肌的力量相差值、肌力占体重的百分率等数据；
6.3提供多种操作训练模式数据块

6.4可人工设定训练参数和训练方案
7、数据库管理功能
数据库含有进程报告、综合报告、评估测试报告及适时界面保存。
8、测试数据准备性控制
8.1力矩数据精确度：0.1Nm
8.2速度数据精确度：0.1°
9、座椅靠背调节：0-30度 
9、肌力训练仪（七件套）
1、腰背训练器—躯干屈伸肌训练器
2、上肢训练器—上肢前推后拉屈伸肌训练器
3、上肢训练器—上肢上推下拉屈伸肌训练器
4、上肢训练器—上肢收展肌训练器
5、脚踏训练器—下肢及核心肌群训练器
6、脚踏训练器—下肢屈伸肌训练器
7、脚踏训练器—下肢收展肌训练器
技术要求： 可进行无噪音训练，阻力可调节，可实现单向和双向训练功能。
10、运动助理机器人
（运动助理机器人）患者主动运动，在履带式跑台+精细传感器及智能机械臂支撑患者的条件下，给一个患者不会跌倒的环境，支撑机械臂不会限制患者的运动，会在患者坐站转换，站立，步行运动时自适应地跟着患者重心升高或降低，当重心低到设定值时，机械臂就不再下降了。这个环境避免患者产生运动失败导致负性情绪而拒绝训练，重要的是能帮助患者挑战以下各种日常最频繁的运动的最大极限，挖掘出患者以下运动的最大潜力；患者在机械臂和履带式跑台上做以下训练：
1、 坐立期的坐站转换，坐立够物；训练时不会跌倒，也不需要治疗师的外力帮               助；
2、 站立时的站姿训练，极限够物训练；
3、 跨越障碍训练及挑战跨越极限，上下台阶的极限训练；上下软垫的挑战极限训练；
4、 倒退步行训练；
5、 抗他动干扰极限训练，机械臂会在患者不注意时突然给一个外力推动，训练患者在此条件下的再平衡能力；
6、 多方向侧步训练；
7、 步行速度控制训练，包括加速、减速、变速训练。
8、 最大的步长步行训练；
9、 最窄的步宽步行训练；
10、 阻力状态下的步行训练；
11、 制定个性化训练方法；
12、 骨盆旋转训练；
设备参数：
1、最大患者体重：≥160kg
2、持续身体重量支撑：≤80kg
3、臀部活动范围可调
4、 跑台最快速度：3m/s
11、电动台阶
电动可控高度的台阶,实现各能力层次的患者进行上下台阶的康复训练。同时可进行患者耗时评估，帮助治疗师了解患者当前能力水平。具备存储记忆功能,将患者的现阶段训练结果进行记录,方便再次评估及提高性挑战训练。
技术要求:
1.台阶高度可调 

2.台阶可记录患者训练时上下台阶的耗时结果，方便治疗师评估及制定训练计划
3.适合成人及儿童使用
4.台阶训练区有斜坡设计，方便轮椅患者使用
5.操作简易
6.资料可存储
7.最大负重:≥300kg
12、足底压力及步态分析测试(测力台）
适应症：正常足、高弓足、扁平足、脊柱侧凸、脊柱前弯、骨盆扭转、糖尿病足、X型腿、O型腿、旋前、旋后等。
特点：传感器耐用灵敏，操作界面简单明了，使用方便，便于前后数值对比。
1、 静态测量，发现双足结构的不对称，如足内外翻问题、足内收-外展角度问题、不行中旋前-旋后问题，以及重心偏移问题。
2、 动态测量，分析步行过程中足底压力的动态变化及步态周期数值，包括支撑相、摆动相的时间、压力、角度等。
3、 通过检查身体左右侧的内踝间距离、膝关节内间距离、肩线与地面角度、骨盆倾斜角度等异常，来发现姿势问题。
13、模拟厨房、卫生间
参数：
模拟厨房及卫生间，操作台高低自动调节
14、平衡板
锻炼部位：全身肌群
功能：
1.可增强从头到脚的全身机能。
2.改善所有运动，提升训练水平。
3.增强协调性、稳定性、平衡性、灵活性和力量-速度-敏捷度-反应时间，心肺耐力也可逐渐得到改善。
4.可预防运动损伤和进行康复训练。
15、健脊塑身仪
自由姿势力量训练技术参数
主要用于运动和平衡控制能力的有效训练，运动医学、康复医学和作业疗法中。配触屏电脑、压力传感平台（压力传感器）和捕捉运动的一体化3D摄像机。
· 平台负重范围：0-300Kg
· 测试模块，用于平衡和姿势控制
· 附加测试模块，用于分析跳跃、反应时间和其他运动
· 训练模块，用于姿势控制下的行走和奔跑运动
· 可制定特殊的训练方案，并自动执行
· 与姿势板无缝连接，拥有独立的患者资料库
16、健脊塑身仪
矢状面肌群训练技术参数        
用于高效控制的功能训练中识别运动和平衡。可上下调节的绳索可应用于所有上下肢的训练，包括运动医学、康复医学和作业治疗。配触屏电脑、压力传感平台（压力传感器）和捕捉运动的一体化3D摄像机。

· 阻力范围：0-20kg（单侧），可调节
· 绳索长度：2米（双侧）
· 平台负重范围：0-300Kg
· 测试模块，用于平衡和姿势控制
· 附加测试模块，用于分析跳跃、反应时间和其他运动
· 训练模块，用于姿势控制下的行走和奔跑运动
· 可制定特殊的训练方案，并自动执行
· 与姿势板无缝连接，拥有独立的患者资料库
17、健脊塑身仪
额状面肌群训练技术参数
用于高效控制的功能训练中识别运动和平衡。可上下调节的绳索可应用于所有上肢的训练，包括运动医学、康复医学和作业治疗。配触屏电脑、压力传感平台（压力传感器）和捕捉运动的一体化3D摄像机。
· 阻力范围：0-20kg（单侧），可调节
· 绳索长度：2米（双侧）
· 平台负重范围：0-300Kg
· 测试模块，用于平衡和姿势控制
· 附加测试模块，用于分析跳跃、反应时间和其他运动
· 训练模块，用于姿势控制下的肌力训练运动
· 可制定特殊的训练方案，并自动执行
· 与姿势板无缝连接，拥有独立的患者资料库
18、PT训练床
参数要求：电动可升降
19、手法床
一、功能
可为手法理疗、按摩和牵引提供各种便利。床体高度及床面各段位不同角度的调节简化，理疗位置能得到充分调整，有多个体位供理疗师选择使用。
二、配置要求
机械支撑系统、机械控制部分、电杆推动系统、气弹簧自锁系统
托架、床垫
